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Streszczenie

Szerokie wykorzystanie robotéw w zyciu codziennym spowoduje koniecznos$¢ regulacji
prawnej zagadnien odpowiedzialnosci za dziatanie robotéw. O ile wiekszos¢ aspektéw
odpowiedzialnosci cywilnej moze by¢ rozstrzygana na podstawie istniejacych przepiséw prawa
cywilnego, to prawo karne bedzie wymagato znacznej nowelizacji. Podobnie jak w wypadku
przestepstw komputerowych, ktére wymagaty regulacji w latach 90 XX w., potrzebne bedzie
opracowanie nowych regulacji umozliwiajgcych pocigganie do odpowiedzialnosci karnej za
przestepstwa dokonane z uzyciem robotéw.

Ukaranie sprawcy za uzycie robota jako narzedzia, np. drona do kradziezy czy przemytu, jest
mozliwe w obecnym stanie prawnym. Regulacji bedg jednak wymagaty zaawansowane metody uzycia
robotyki do popetniania przestepstw. W przypadku robotéw uzywanych wylgcznie do popetniania
przestepstw ich budowa i uzywanie powinno byé zakazane. Dla przestepstw, do ktérych maszyna
zostata zaprogramowana przez uzytkownika, takich jak np. zabdéjstwo na zlecenie, niezbedna bedzie
kryminalizacja takich czynéw. Najwiekszym wyzwaniem bedg jednak te przestepstwa, ktére bedag
popetniane przez roboty na skutek zachowan wynikowych, to jest takich, ktére sg efektem nie tylko
oprogramowania maszyny ale takze jej interakcji z otoczeniem, uczenia maszynowego i przetwarzania
danych pochodzgcych z sieci.

W zaleznosci od roli jakg robotyka bedzie odgrywata w popetnieniu przestepstwa wskazane
moze by¢ ukaranie nie tylko uzytkownika robota ale tez samej maszyny. Czy jest jednak mozliwe
ukaranie elektromechanicznego urzadzenia? W odpowiedzi na to pytanie mogg by¢ pomocne metody
ekonomicznej analizy prawa karnego, a w szczegdlnosci dotyczgce stosowania kar. Konieczne moze
by¢ wprowadzenie nowych mechanizmdéw karania odmiennych od dotychczas stosowanych. Nalezy
unika¢ antropomorfizacja lub zoomorfizacji robotéw gdyz moze to prowadzi¢ do trudnosci w ich
karaniu i kontrolowaniu ich zachowah w interakcjach spotecznych, a w konsekwencji ograniczy¢
rozwaj robotyki.



